ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНЫЙ АЛГОРИТМ ЗАДАЧИ ЛИНЕЙНОГО ПРОГРАММИРОВАНИЯ
общая постановка задачи линейного программирования:
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свойства задачи линейного программирования:

1) все первые частные производные функции цели и ограничений задачи являются константами, соответственно, производные более высоких порядков равны 0.
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2) необходимые условия для точки локального минимума одновременно являются и достаточными, и имеют вид:
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при [image: image4.wmf][image: image5.wmf]=[image: image6.wmf][image: image7.wmf] и упрощениях в силу линейности функции цели и ограничений, из вышеуказанных выражений получаем:
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следовательно, ровно p=n-m переменных должны быть равны 0.

3) если задача линейного программирования имеет решение, то оно единственное, в силу выпуклости функции цели и ограничений задачи.

дифференциальный алгоритм решения задачи линейного программирования состоит из трех этапов:

1) поиск опорного решения

2) поиск допустимого опорного решения

3) поиск оптимального опорного решения
разрешим систему ограничений (2) относительно любых m переменных:
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пример:
 [image: image10.wmf]
таблица дифференциального алгоритма для первого шага будет иметь вид:
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поиск допустимого опорного решения:
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